Nowoczesne rozwigzania AMR dla Twojej firmy

Specyfikacja techniczna

ETP100

tadownosc¢

1000KG

Wysokos$¢ podnoszenia

60MM

Dtugosc¢/Szerokos$c/Wysokos¢

1300/940/265MM

Robot transportowy

Produkt wyrdznia sie doskonatg wydajnoscig pozycjonowania, wszechstronng adaptacjg do réznych scenariuszy,
wysokg precyzjg oraz kompatybilnoscig z réznorodnymi algorytmami. Dzieki zwinnej pracy idealnie sprawdza sie
w zastosowaniach przemystowych, takich jak przemyst elektroniczny 3C, transport materiatéw przy liniach
produkcyjnych oraz logistyka magazynowa. Wyposazony w podwdjny system nawigacji LiDAR (przéd-tyt) lub
technologie laser SLAM z asystg kodow QR, osigga precyzyjng doktadnos¢ pozycjonowania +5 mm. Dodatkowo,
obstuguje wielomodalne algorytmy pozycjonowania, w tym nawigacje 2D SLAM, nawigacje z kodami QR oraz
hybrydowa nawigacje SLAM + QR, tworzac inteligentny system nawigacji o architekturze "pokrycie scenariuszy -

precyzyjne pozycjonowanie - adaptacja algorytmow".
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Bezpieczenstwo

Obstuguje 360-stopniowe awaryjne zatrzymanie przy wykryciu przeszkdd; umozliwia
rozpoznawanie stojakéw materiatowych; wykrywa niskie przeszkody; posiada funkcje
automatycznego dokowania i wyréwnywania do stojakéw; zgodny z certyfikatem CE;
wyposazony w alarmy dzwiekowo-wizualne oraz przyciski awaryjnego zatrzymania.

Wydajnos¢ manewrowa

Produkt oferuje wyjatkowe parametry mobilnosci, osiggajgc maksymalng predkosc¢
operacyjng 1,5 m/s przy petnym obcigzeniu. Pokonuje przeszkody o wysokosci do +5 mm,
szczeliny do 30 mm oraz wzniesienia o nachyleniu do 3 stopni. Zaprojektowany dla
przemystowej zwinnosci, zapewnia stabilng prace na nieréwnych powierzchniach, w
waskich przejsciach i na pochyleniach, oferujgc doskonata adaptacje do ztozonych
warunkow terenowych przy zachowaniu precyzji i wydajnosci.

Czas pracy

Obstuguje tadowanie reczne i automatyczne, zapewniajgc 6-8 godzin pracy w warunkach
produkcyjnych. Czas tadowania wynosi ponizej 2,5 godziny. Wykorzystuje baterie litowo-
zelazowo-fosforanowe (LiFePO4) o wysokim poziomie bezpieczenstwa i zywotnosci do
2000 cykli tadowania-roztadowania.

Dane techniczne

1 Model produktu ETPIOO
2 Typ napedu Roznicowy
Opis 3 Typ nawigacji Laserowa
4 | tadownosé Q kg 1000 Wymiary
B Waga pojazdu kg 330
1 Kola Poliuretanowe
2 Rozmiar kol napedowych minm 160
Kola
3 Rozmiar kot noSnych mm 76
4 Szerokesé toru(strona B0 | mm 768
napedowa)
Predko5é jazdy
J (z ladunkiem/ bez fadunku) mfs 1215
Wydajnosé
2 Maksymalne nachylenie % afs
(z ladunkiem/ bez tadunku) .
Inne
3 Dokiodnosé nawigacji mm +10
4 Hamulec Elektromagnetyczny
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Komunikacia

Wyposazony w przemystowy Ethernet i obstuguje standardy
bezprzewodowe 802.11b/g/n/ac.

Customizacja

Moze integrowac rézne typy osprzetu w celu rozszerzenia
funkcjonalnosci i zakresu zastosowarnt AMR. Przyktadowo,
montaz ramienia robotycznego umozliwia wykonywanie
operacji z jego uzyciem.

Gwarancja jakosci

Kazdy komponent przechodzi rygorystyczng kontrole przed
montazem. W trakcie montazu realizowane sg liczne punkty
kontroli jakosci, a po zakonczeniu montazu przeprowadzany
jest 48-godzinny test bezawaryjnej pracy.

Dokument ma charakter informacyjny i moze rézni¢ sie od ostatecznej specyfikacji

produktu. Dane techniczne mogg ulec zmianom, a ich zastosowanie zalezy od
konkretnych warunkéw eksploataciji

1 Calkowita wysokosé HI mm 265

2 Wysokost podnoszenia mm 60

3 | Czas podnoszenia s 3

4 | Calkowita diugose i mrm 1300

5 Calkowita szerokosc bl mm 940

& Minimalny przeswit podwozia mm 25

7 | Sk magnes | e | 1746

1 Typ baterii LiFePO4

2 Metoda ladowania EUEE I e )
tadowania

3 | Czas pracy g 8

4 Czas ladowania a €2

5 Napiecie/pojemnost baterii V[Ah 48[40

3] Metoda sterowania Serwo

7 | Modul komunikacyjny WiFi 2.4GHz/5.8GHz

Skontaktuj sie z nami




