Nowoczesne rozwigzania AMR dla Twojej firmy

Specyfikacja techniczna

EMP10S

tadownos¢

1000KG

Wysokos$¢ podnoszenia

156 MM

Promien skretu

1037MM

Robot transportowy

Model wyrdznia sie wyjatkowg wydajnoscig pozycjonowania dzieki innowacyjnej konstrukcji z roznicowym
uktadem dwdch kot, umozliwiajgcej pobieranie i odktadanie towardw w przejsciach o szerokosci zaledwie 2 metrow.
Idealnie sprawdza sie w lekkich zastosowaniach transportowych, takich jak transport liniowy czy przemyst
elektroniczny 3C. Dzieki wysokiej doktadnosci pozycjonowania (x10 mm), obstuguje zaréwno nawigacje 2D/3D
SLAM, jak i nawigacje opartg na reflektorach lub stupkach. System wykorzystuje wieloalgorytmiczne
pozycjonowanie, co umozliwia rozpoznawanie palet oraz stojakow materiatowych i koszy, zapewniajgc precyzyjne
pobieranie i odktadanie tadunkéw. W zakresie bezpieczenstwa urzadzenie oferuje 360-stopniowg detekcje
przeszkod w ptaszczyznie poziomej oraz tréjwymiarowe omijanie przeszkod z przodu, w tym wykrywanie nisko
zawieszonych obiektéw. Wyposazone jest réwniez w system wykrywania kolizji na korncach widet, przyciski
awaryjnego zatrzymania oraz zderzaki ochronne, spetniajac tym samym wymagania certyfikatu CE.
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Wydajnos¢ manewrowa

Produkt oferuje wyjatkowe parametry mobilnosci, osiggajgc maksymalng predkosc¢
operacyjng 15 m/s przy petnym obcigzeniu. Pokonuje przeszkody o wysokosci do +5 mm,
szczeliny do 15 mm oraz wzniesienia o nachyleniu do 5 stopni. Moze wspétpracowac z
urzgdzeniami zewnetrznymi, takimi jak windy, drzwi automatyczne i przenosniki.
Kompatybilny z réznymi rozwigzaniami transportowymi, w tym paletami, ramami
materiatowymi, wozkami koszowymi i regatami.

Czas pracy

Obstuguje tadowanie reczne i automatyczne, zapewniajgc 6-8 godzin pracy w warunkach
produkcyjnych. Czas tadowania wynosi ponizej 2 godziny. Wykorzystuje baterie litowo-
zelazowo-fosforanowe (LiFePO4) o wysokim poziomie bezpieczenstwa i zywotnosci do
2000 cykli tadowania-roztadowania.

Interakcja z operatorem

Wyposazony w interfejs HMI (Human-Machine Interface) do monitorowania stanu pracy w
czasie rzeczywistym.

Dane techniczne

Wymiary

1 Model produktu EMPIDS
2 Typ napedu Elektryczny
3 Typ nawigacji Laserowa
Opis
4 tadownosé Q kg 1000
5 Srodek tadunku E mm 600
6 Rozstaw osi ¥ mm 830
1 Kola Poliurstanowe
2 Rozmiar kél napedawych mm 80
Kola 3 Rozmiar kél noénych rmm 60
4 ?szﬁroo::iixmcwa} Al mm €L
2 ?:3;0:2 if«;g;lziujqca) LK mm T
1 Moc silnika napedowego lew 06
Silnik 2 Moc silnika podnoszenia lew 08
3 Napigcie/pojemnosé baterll Wfah  48V[25Ah Bateria litowa
1 Waga catkowita kg 200 Wydajnose
Inne 2 Typ ukiodu napgdowego Roznicowy
3 Poziom hatasu dB(a) <70

Komunikacia

Wyposazony w przemystowy Ethernet i obstuguje standardy
bezprzewodowe 802.11b/g/n/ac.

Rozpoznanie Al

System wykorzystuje sztucznag inteligencje do
rozpoznawania palet, regatébw i koszy o réznych
specyfikacjach i kolorach, zapewniajgc wielokgtowe, wysoko
precyzyjne i adaptacyjne wykrywanie dla stabilnych

operacji transportowych.

Gwarancja jakosci

Kazdy komponent przechodzi rygorystyczng kontrole przed
montazem. W trakcie montazu realizowane sg liczne punkty
kontroli jakosci, a po zakorczeniu montazu przeprowadzany
jest 48-godzinny test bezawaryjnej pracy.

Dokument ma charakter informacyjny i moze rézni¢ sie od ostatecznej specyfikacji

produktu. Dane techniczne mogg ulec zmianom, a ich zastosowanie zalezy od
konkretnych warunkéw eksploatacji

1 Calkowita wysokose Hl mm 1855
2 Prze$wit gornej oslony pojozdu H2 mm 485
2 Wysokos¢ pednoszenia H3 mm 1568
4 WysokosE widel WS T 86

(przy opuszezonych widtach)

5 Przeswit plfj szczyIny W6 P 1820
skanowania laserowego

G Przeswit plaszczyzny w5 m e
skanowania antykolizyjnego

5  Calkowita diugosé pojazdu n mm 1520

6  Calkowita szerokasé pojazdu bl mm 950

8 Wyrniary widet slefl mm 186/60/1150

9 Rozstaw widet b3 mm 560

10 Minimalny przeswit podwozia m mm 20
Szerokos¢ przejécia dla

n skiadowania pod kgtem Ast mm 1920
prostym, £20 mm

12 Promien skretu Wa mm 1037
Pradkost jazdy

J (z todunkiem/bez fodunku) mfs 07/08
Predkost podnoszenia

2 (z ladunkiem/bez ladunku) mm/s go/s0
PredkosSe opuszczania

e (z tladunkiem/bez ladunku) mm/s s0/80

4 Maksymalne nachylenie % n

(z tadunkiem/bez ladunku)

6 Hamulsc Elektromaghetyczny
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