Nowoczesne rozwigzania AMR dla Twojej firmy

Specyfikacja techniczna
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1500KG

Wysokos$¢ podnoszenia

3300MM

Dtugosc/Szerokosc/Wysokosc

1908/930/2175MM

Robot transportowo-uktadajacy

Robot integruje zaawansowang nawigacje 2D/3D SLAM, odometrie laserowg oraz technologie percepcji
otoczenia, umozliwiajgc niezawodng prace w réznorodnych scenariuszach— od transportu liniowego, przez geste
i wgskoprzestrzenne magazynowanie, po niskopoziomowe uktadanie regatowe. Dzieki wysokiej precyzji nawigacji
(£10 mm), ASI15 taczy nawigacje SLAM 2D/3D z systemem wyréwnania opartym na reflektorach i znacznikach, co
w potgczeniu ze spdjng jakoscig wykonania zapewnia stabilnos¢ operacyjng w srodowiskach przemystowych.
Zastosowane wieloalgorytmiczne pozycjonowanie wspiera zaréwno standardowa nawigacje, jak i inteligentne
rozpoznawanie palet oraz stojakéw materiatowych, dostarczajgc kompleksowe, skalowalne rozwigzania w
zakresie automatyzacji procesow logistycznych i intralogistyki.
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Bezpieczenstwo

Obstuguje 360-stopniowe awaryjne zatrzymanie przy wykryciu przeszkdd; umozliwia
rozpoznawanie stojakow materiatowych; wykrywa niskie przeszkody; wyposazony jest
réwniez w system detekcji kolizji na koncach widet, zderzaki ochronne oraz przyciski
awaryjnego zatrzymania, spetniajgc wymagania certyfikatu CE.

Wydajnos¢ manewrowa

Produkt oferuje wyjatkowe parametry mobilnosci, osiggajgc maksymalng predkosc¢
operacyjng 1,5 m/s przy petnym obcigzeniu. Pokonuje przeszkody o wysokosci do +5 mm,
szczeliny do 30 mm oraz wzniesienia o nachyleniu do 3 stopni. Moze wspétpracowad z
urzadzeniami zewnetrznymi, takimi jak windy, drzwi automatyczne i przenosniki.
Kompatybilny z réznymi rozwigzaniami transportowymi, w tym paletami, ramami
materiatowymi, wozkami koszowymi i regatami.

Czas pracy

Obstuguje tadowanie reczne i automatyczne, zapewniajgc 12-16 godzin pracy w warunkach
produkcyjnych. Czas tadowania wynosi ponizej 2,5 godziny. Wykorzystuje baterie litowo-
zelazowo-fosforanowe (LiFePO4) o wysokim poziomie bezpieczenstwa i zywotnosci do
2000 cykli tadowania-roztadowania.

Interakcja z operatorem

Wyposazony w interfejs HMI (Human-Machine Interface) do monitorowania stanu pracy w
czasie rzeczywistym.

Dane techniczne

1 Model produktu EASIS
2 Typ napedu Elektryczny
3 Typ nawigacji Laserowa
Opis 4 tadownosé Q kg 1500
5 Srodek ladunku c mm 600
& Przawiszenie przednie X mm 679
7 Rozstaw osl v mm 1239 Wymiary
1 Kola Poliuretanowe
Z (L;;Za?wzl;ﬂpednwmnoé na) D
3 Rozmiar két napedowych mm  mm 230x82
Kota 4 Rozmiar k&t nosnych mm | mm 82x65
5 Rozmiar két stabilizujgeych mrm | mm 100x30
6 Razstaw kol tylnych blo rmm 380
7 Rozstaw kdl przednich bl rmm 568
1 Moc silnika napedowego kw 17
Silnik 2 Moc silnika podnoszenia kw 22 Wydajnosé
3 Napigcie/pojemnoéé baterll viah  24v/60ah Batera litowa
Inne 1 Poziom hatasu dB(a) <70

Komunikacia

Wyposazony w przemystowy Ethernet i obstuguje standardy
bezprzewodowe 802.11b/g/n/ac.

Rozpoznanie Al

System wykorzystuje  sztuczng  inteligencje  do
palet, regatow i réznych

specyfikacjach i kolorach, zapewniajgc wielokgtowe, wysoko

rozpoznawania koszy o

precyzyjne i
operacji transportowych.

adaptacyjne wykrywanie dla stabilnych

Gwarancja jakosci

Kazdy komponent przechodzi rygorystyczng kontrole przed
montazem. W trakcie montazu realizowane sg liczne punkty
kontroli jakosci, a po zakonczeniu montazu przeprowadzany
jest 48-godzinny test bezawaryjnej pracy.

Dokument ma charakter informacyjny i moze rézni¢ sie od ostatecznej specyfikacji

produktu. Dane techniczne mogg ulec zmianom, a ich zastosowanie zalezy od
konkretnych warunkéw eksploataciji

Calkowita wysokosg

l (przy opuszezonych widiach) = mm 2ue

2 Wysoko$e podnoszenia H3 mm 3300

3 Przeéwit widet (maksymalny) H2 mm 3680

4 Przeswit widet (minilmalny) HS mm 87

B Wysokos€ LiDAR HE& mm 1823

6 wysoknéfé Srodka plyty W7 . 231
ladowania

7 Calkowita diugodé u mm 1308

8 Calkowita szerckoié bl mm 930

9 Szerokosé pojazdu b2 mm 890

10 Wymiary widet sfe/ll  mm 180/70/1150

n Rozstaw widel b3 mm 560

12 Minimalny przeswit podwozia m mm k)l
Szerokosé przejscia dia

13 skiadowania pod kqtem Ast mm 1445
prostym, £20 mm

14 Promien skretu Wa mm 2300
Predkose jazdy

i (2 ladunkiem/bez ladunku) m/s s
Predkosé podnoszenia

z (z ladunkiem/bez ladunku) mm/s 80/100
PrgdkoSE opuszczania

2 (2 tadunkiem/bez tadunku) mm/s 100/g0

4 Maksymalne nachylenie " 3fs

(z ladunkiem/bez ladunku)

B Hamulec Elektromagnetyczny
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