Nowoczesne rozwigzania AMR dla Twojej firmy

Specyfikacja techniczna

EAR1530

tadownos¢

1500KG

Wysokos$¢ podnoszenia

3000MM

Promien skretu

1330MM

Robot transportowy

Robot integruje precyzyjng nawigacje 2D/3D SLAM, odometrie laserowg oraz systemy percepcji otoczenia.
Zapewnia wszechstronne zastosowanie w operacjach magazynowych, w tym roztadunku i uktadaniu regatow w
przemysle motoryzacyjnym, magazynowaniu gestym, dokowaniu oraz wspoétpracy z ramionami robotycznymi.
Charakteryzuje sie wyjgtkowa doktadnoscig pozycjonowania (x5 mm) i kompatybilnosciag z systemami nawigacji
opartymi na reflektorach. Wyposazony w inteligentne algorytmy umozliwia automatyczne rozpoznawanie i
manipulowanie tadunkami, w tym paletami, szpulami i regatami. System bezpieczenistwa obejmuje 360-
stopniowg detekcje przeszkadd, funkcje omijania przeszkod 3D, zabezpieczenia antykolizyjne oraz certyfikat CE,

gwarantujac niezawodng prace w ztozonych srodowiskach przemystowych.
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Wydajnos¢ manewrowa

Produkt oferuje wyjatkowe parametry mobilnosci, osiggajgc maksymalng predkos¢
operacyjng 15 m/s przy petnym obcigzeniu. Pokonuje przeszkody o wysokosci do 10mm,
szczeliny do 30 mm oraz wzniesienia o nachyleniu do 5 stopni. Konstrukcja masztu z
wysuwem do przodu (450 mm) minimalizuje wymagang przestrzen roboczg. Opcjonalne
inteligentne osprzety pozwalajg na boczne przesuwanie widet, ich otwieranie i zamykanie,
pochylanie oraz integracje z narzedziami specjalnymi

Czas pracy

Obstuguje tadowanie reczne i automatyczne, zapewniajgc 6-8 godzin pracy w warunkach
produkcyjnych. Czas tadowania wynosi ponizej 2 godziny. Wykorzystuje baterie litowo-
zelazowo-fosforanowe (LiFePO4) o wysokim poziomie bezpieczenstwa i zywotnosci do
2000 cykli tadowania-roztadowania.

Rozpoznanie Al

System wykorzystuje sztuczng inteligencje do rozpoznawania palet, regatéw i koszy o
réznych specyfikacjach i kolorach, zapewniajgc wielokgtowe, wysoko precyzyjne i
adaptacyjne wykrywanie dla stabilnych operacji transportowych.

Dane techniczne

Wymiary

1 Model produktu EARIE30
2 Typ napedu Elektryczny
3 Typ nawigac]i Laserowa
Opis
4 tadownosc Q kg 1500
5 Srodek tadunku c | mm 600
7 Rozstaw osi ¥ mm mo
1 Kola Poliuretanowe
2 Rozmiar k&l napedowych mm | mm 254x100
Kola
3 Rozmiar k&l noénych mm | mm 210x85
] Rozstaw két noshych bl0 | mm 905
1 Moc silnika napedowego lew AC 25
2 Moc silnika podnoszenia kw DC 2.2
silnik
3 Napigcie/pojemnosé baterii Wfah | 24v100Ah Bateria litowa
1 Waga baterii kg 50
Predkosé jazdy
1| @ taduniiem/bez fadunias) m/s 1hs
Predkosé podnoszenia mm/
2 (2 tadunkiem/bez fadunku) s 8of100
Predkosé opuszezania mmy/
3 A 0-120
Wydajnosé (z tadunkiem/bez tadunku) s
Maksymalne nachylenie
4 (2 tadunkiem/bez fadunku) * 4z
5 Hamulec Elektromagnetyczny

Komunikacia

Wyposazony w przemystowy Ethernet i obstuguje standardy
bezprzewodowe 802.11b/g/n/ac.

Interakcja z operatorem

Wyposazony w interfejs HMI (Human-Machine Interface) do
monitorowania stanu pracy w czasie rzeczywistym.

Gwarancja jakosci

Kazdy komponent przechodzi rygorystyczng kontrole przed
montazem. W trakcie montazu realizowane sg liczne punkty
kontroli jakosci, a po zakonczeniu montazu przeprowadzany
jest 48-godzinny test bezawaryjnej pracy.

Dokument ma charakter informacyjny i moze rézni¢ sie od ostatecznej specyfikacji
produktu. Dane techniczne moga ulec zmianom, a ich zastosowanie zalezy od
konkretnych warunkéw eksploataciji

Calkowita wysoko&é

l (przy opuszezonych widtach) Ll mm S

2 Wysokoéé podnoszenia H3 mm 3000
Przeswit widet

g (przy podniesionych widiach) o mm 2000
Przeswit widet

4 (przy opuszczonych widtach) = mm e

B Wysokosé masztu HE mm 2047

6 Wysokosé %rodknwn phyty W7 I o
szczotki zmieniajgee)

7 Calkowita diugose L mm 2360/2810
Odleglosé pozioma od Srodka

g lasera do Srodka kota hodneg 2 mm I8

9 Wysokodé VpMszczyzny HE o 1850
skanowania lasera

0 Odleglosé przesuwu L4 mm 450

n szerokcﬁ? calkowita (z 6l mm m
urzqdzeniem kontaktowym)

12 Szerokosdé nadwozia b2 mm 800
Wymiary widet

= (grubosé/szerokoété/diugosé) sfefl  mm 127/40/150

14 Rozstaw widel b3 mm 560

15 Minimalny prze§wit podwozia m mm 85
Szerokosé karytarza do

B ukladania pod kqtem prostym st mm 20

17 Promien skretu Wa mm 1330

18 | Masawlasna kg 2125
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