Nowoczesne rozwigzania AMR dla Twojej firmy

Specyfikacja techniczna

EAEITS

tadownosc¢

1500KG

Wysokos$¢ podnoszenia

4500MM

Dtugosc¢/Szerokosc/Wysokosc

2578/1040/2100MM

Robot widtowy z przeciwwaga

Robot integruje nawigacje 2D/3D SLAM, odometrie laserowa i technologie percepcji, zapewniajgc elastycznos¢ w
zastosowaniach takich jak roztadunek i uktadanie stojakéw w branzy motoryzacyjnej, sktadowanie w przestrzeniach
0 wysokim zageszczeniu, dokowanie czy wspotpraca z ramionami robotycznymi. Dzieki precyzyjnej konstrukcji
osigga doktadnos¢ pozycjonowania +5 mm, zgodng z systemami opartymi na reflektorach i stupkach. Obstuguje
wiele algorytmow, umozliwiajgcych automatyczne rozpoznawanie oraz manipulacje paletami, szpulami i stojakami.
System bezpieczenstwa obejmuje detekcje przeszkdd 360°, omijanie przeszkod 3D, wykrywanie obecnosci i

parametrow tadunku, zabezpieczenia antykolizyjne oraz certyfikat UL.
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Wydajnos¢ manewrowa

Wysuwana konstrukcja masztu znaczgco redukuje wymagang przestrzen operacyjna,
umozliwiajgc tatwa nawigacje w waskich przejsciach i $rodowiskach o wysokim
zageszczeniu produkcyjnym/magazynowym. Obstuguje dodatkowe osprzety, takie jak
boczne przesuwanie widet, rozwieranie/zamykanie widet oraz ich pochylanie, a takze
narzedzia dostosowane do potrzeb, takie jak chwytaki czy obrotowe widty. Te funkcje
spetniajg specjalistyczne wymagania w produkcji samochodowej, logistyce tancucha
chtodniczego oraz produkcji elektroniki, zapewniajac precyzje na poziomie milimetrowym,
zwinne sterowanie ruchem oraz niezawodnos¢ w kazdym scenariuszu operacyjnym.

Czas pracy

Obstuguje tadowanie reczne i automatyczne, zapewniajgc 6-8 godzin pracy w warunkach
produkcyjnych. Czas tadowania wynosi ponizej 2 godzin. Wykorzystuje baterie litowo-
zelazowo-fosforanowe (LiFePO4) o wysokim poziomie bezpieczenstwa i zywotnosci do
2000 cykli tadowania-roztadowania.

Interakcja z operatorem

Wyposazony w interfejs HMI (Human-Machine Interface) do monitorowania stanu pracy w
czasie rzeczywistym.

Dokument ma charakter informacyjny i moze rézni¢ sie od ostatecznej specyfikacji produktu. Dane techniczne mogg ulec
zmianom, a ich zastosowanie zalezy od konkretnych warunkéw eksploatacji

Dane techniczne

Rozpoznanie Al

do
roznych

System
rozpoznawania

wykorzystuje sztuczng inteligencje

palet, regatow i koszy o
specyfikacjach i kolorach, zapewniajgc wielokatowe, wysoko
precyzyjne i adaptacyjne wykrywanie dla stabilnych

operacji transportowych.

Komunikacia

Wyposazony w przemystowy Ethernet i obstuguje standardy
bezprzewodowe 802.11b/g/n/ac.

Gwarancja jakosci

Kazdy komponent przechodzi rygorystyczng kontrole przed
montazem. W trakcie montazu realizowane sg liczne punkty
kontroli jakosci, a po zakoriczeniu montazu przeprowadzany
jest 48-godzinny test bezawaryjnej pracy.

1 Model produktu EAEIS Caltkowita wysokosé
I (przy opuszczonych widlach) al mm 200
2 Typ napedu Elektryczny
2 Wysokoié podnoszenia H3 mm 4500
3 Typ nawigaciji Laserowa
Przeswit widet
3 Hz2 mm 5423
Opis 4 tadownosé Q kg 1500 {przy podniesionych widlach)
5 $rodek ladunku c mm 60D o | Przeswitwidet . H5 mm 40
(przy opuszczonych widlach)
6 Przewiszenie przednie X mm 167 -
5 Calkowita diugose i} mm 2578
7 Rozstaw osi L mm noo B
Calkowita szerokosé bl mm 1040
Wyrniary
1 Kola Poliuretanowe .
7 Szerokosé pojazdu b2 mm 850
2 Rozmiar k&t napgdowych mm 254x100 R
8 Wymiary widel sfefl mm nojf4o/nso
3 Razmiar két nosnych mm 210x85
9 Rozstaw widet b3 mm 400-680
Liczba kél
Kola 5 (Isclrona napedowa/nosna) x-1/2 10 Minimalny przegwit pedwozia m mm 50
Rozstaw k&t Szerokosé przejécia dia
| eseremt blo | mm / 1 ukladania pod kqtem Ast | mm 3028
prostym
Rozstaw kot
7 {strona nosna) bl mm B4l 12 Promien skrgtu Wa mm 1296
1 Waga wiasna K 28665450 Predkosé jazdy
& 9 J (z tadunkiem/bez tadunku) mfs 15/2
Obeigtenie osi
2 (napedowa/nosna) - peine kg 544/3821 2 il sl mmys g0/120
abclqtenie (z ladunkiem/bez tadunku)
Obeigzenie osi 3 Predkoéé opuszezania rmis 100/90
3 [napedowafnosna) - bez kg 1589/1276 (z tadunkiem/bez tadunku)
Inne obcigtenie Wydajnosé
4| migernfias ocanka) % Ay
4 Poziom halasu pojazdu da(a) <70
5 Waga bateril kg 70 5 Hamulec Elektromagnestyczny
] Moc silnika napedowego kw AC 25
B Napigcie/Pojemnosé baterii vfah 24301 Bateria Litowa
7 Moc silnika napedowego kw DC 3.0
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